
En regardant l’exemple du diagramme des blocs internes du store automatisé, et en vous appuyant sur le travail précédent (chaînes), établissez le diagramme des 
blocs internes du robot sumo en ajoutant les flèches concernant les flux d’information (en vert en distinguant analogique/numérique) et d’énergie (en rouge en 
précisant les transformations).
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