I.es branchements avec la carte Arduino

Les cartes :
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2. carte (shield)
Branchements
des cables

3. Carte de
puissance des
moteurs
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Le module bluetooth HCO6 (3 pattes utilisées ici)
- Vcc
- Rxd
- Gnd
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Branchements robot sumo (1 a 4 moteurs)

Module bluetooth : 3 branchements a faire :

2 stepper
4 dcmotor :
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Branchement des moteurs M1 et M2 sur le shield moteurs.
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Cable USB pour le transfert du programme de 1’ordinateur a la carte Arduino.

Coupleur de pile 9 Volts

ATTENTION :
LAISSER UN ACCES FACILE A CES 2



